Porozumienie
dla Bezpieczenstwa
w Budownictwie

14.1 Maszyny do robét ziemnych

=

Standard zawiera minimum wymagan, jakie nalezy spetni¢ dla zapewnienia bezpieczenstwa podczas
eksploatacji maszyn roboczych przeznaczonych do wykonywania prac ziemnych.

Stosowanie maszyn na budowie wigze sie z wystepowaniem zagrozen dla oséb prowadzacych ich obstuge
i konserwacje oraz dla przebywajacych w obszarze roboczym. Srodki techniczne i organizacyjne zmniejszajace
ryzyko wystapienia wypadkéw i innych niebezpiecznych zdarzehn zwigzanych z wykonywaniem tych prac
powinny by¢ okreslone w Planie BIOZ (2).

A. WSTEP

1. Maszyny do robét ziemnych to maszyny stuzace do urabiania gruntéw réznych kategorii przez:
e odspajanie warstwy gruntu (tzw. urobku), s3 to np. koparki jedno- i wielonaczyniowe,
koparkotadowarki, koparkospycharki, spycharki, pogtebiarki ptywajace i sSrédlagdowe,
e przesuwanie urobku (zgarniarki, spycharki, réowniarki),
e usuwanie urobku na zwat lub zatadunek na $rodki transportowe (tadowarki),
e zageszczanie urobku (zageszczarki),

e zasypywanie urobkiem (koparki, spycharki, tadowarki).

2. Maszyny do robét ziemnych obejmuja rowniez ciezki sprzet przeznaczony do osadzania lub formowania w
gruncie specjalnych elementéw konstrukcyjnych (np. pali, grodzic, Scian szczelinowych) lub do ich
usuwania. Sa to np.: palownice, kafary, wiertnice, urzadzenia wibracyjne do pograzania i wyrywania.

3. Ze wzgledu na rodzaj podwozia maszyny do robét ziemnych dzielimy na: kotowe, gasiennicowe, szynowe,
kroczace i pontonowe.

4. Maszyny do robét ziemnych moga funkcjonowaé w ruchu przerywanym (jednonaczyniowe) lub ciggtym
(wielonaczyniowe).

5. Wszystkie maszyny do robét ziemnych wprowadzane i eksploatowane na terenie budowy muszg spetniaé
wymagania wynikajace z systemu oceny zgodnosci i norm bezpieczenstwa. Wytyczne zawarte s3
w Standardzie 14.0 Maszyny i urzadzenia.

B. WYMAGANIA DOTYCZACE MASZYN | ZASADY ICH BEZPIECZNEJ EKSPLOATACJI

1. Organizator pracy (8) realizujacy roboty z wykorzystaniem maszyn do robét ziemnych ma obowiazek:
e zapewni¢, aby maszyny spetniaty wymagania wynikajace z systemu oceny zgodnosci i norm
bezpieczenstwa, tj.:
- posiadaty czytelne oznakowanie znakiem CE i deklaracje zgodnosci WE sporzadzong w jezyku
polskim (lub przettumaczona na jezyk polski),

- spetniaty wymagania zasadnicze w zakresie konstrukcji oraz dokumentacji technicznej (maszyny
niespetniajace wymagan zasadniczych musza by¢ dostosowane do wymagan minimalnych),

- posiadaty dokumentacje techniczno-ruchowa (DTR) i instrukcje uzytkowania w jezyku polskim (jezeli
operator nie postuguje sie jezykiem polskim, powinny by¢ sporzadzone réwniez w znanym mu
jezyku),
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e utrzymywac maszyny i osprzet w sprawnosci technicznej, dokonywacé biezacych przegladéw, w tym
udokumentowanej kontroli codziennej sprawnosci technicznej i bezpiecznego uzytkowania,
konserwacji i remontéw zgodnie z wytycznymi producenta.

2. Kazda maszyna do robét ziemnych powinna posiada¢ ,Dziennik konserwacji” prowadzony na biezaco przez
osobe kompetentng (7), ktéra odnotowuje wszystkie wykonywane czynnosci.

3. Maszyny powinny by¢ obstugiwane i konserwowane zgodnie z instrukcja producenta, wytacznie przez
kompetentnych (7) pracownikéw, ktorzy:

e majg aktualne orzeczenie lekarskie o braku przeciwwskazan do pracy na zajmowanym stanowisku,

e posiadajg aktualne obowigzkowe szkolenia w dziedzinie bezpieczefnstwa i higieny pracy
(z zastrzezeniem, ze pracownicy zatrudnieni na stanowiskach robotniczych powinni mie¢ szkolenie
okresowe nie starsze niz 1 rok),

e przeszliinstruktaz stanowiskowy i zostali zapoznani z instrukcjg obstugi maszyny lub urzadzenia,

e posiadaja wymagane prawem kwalifikacje i uprawnienia do obstugi lub/i konserwacji maszyny.

4. Wykaz maszyn do robét ziemnych, do obstugi ktérych wymagane s uprawniania, zawarte sg w Zataczniku
Nr1.

5. Pracownicy obstugujacy maszyny powinni by¢ wyposazeni w odziez roboczg i kamizelke ostrzegawcza lub
odziez ochronna spetniajagcg wymagania dla 2 klasy odblaskowosci, obuwie ochronne oraz srodki ochrony
indywidualnej - $OI (15) tj. hetm ochronny z paskiem podbrédkowym, okulary ochronne spetniajace
wymagania dla 1 klasy optycznej, a takze inne $0I (15):

e dostosowane do technologii oraz zagrozen zwigzanych z wykonywanga pracg, np. srodki ochrony
stuchu, rekawice ochronne, kamizelki ratunkowe, sprzet chroniacy przed upadkiem z wysokosci,

e wskazane przez producentéw w kartach charakterystyki substancji i mieszanin chemicznych,
stosowanych podczas prac zwigzanych z obstugg maszyny lub urzadzenia.

6. Wyposazenie osobiste musi by¢ zgodne ze Standardami 18.5. Odziez i obuwie oraz 18.4. $OI - sprzet
i ochrony indywidualne.

7. Kazdorazowo przed opuszczeniem kabiny operator ma obowigzek zatozy¢ hetm ochronny z paskiem
podbrédkowym, kamizelke ostrzegawcza oraz obuwie ochronne.

8. Maszyny samobiezne poruszajace sie po budowie powinny:

e mie¢ sprawne systemy ostrzegawcze (dzwiekowe sygnalizatory cofania oraz lampy btyskowe
ostrzegawcze),

e by¢wyposazone w sprawng gasnice (min. 2 kg srodka gasniczego) i apteczke,

e posiadac zezwolenie na wjazd na teren budowy, wydane zgodnie z Planem BIOZ (2).

9. Maszyny samobiezne ze stanowiskiem operatora na maszynie powinny byé wyposazone w elementy
bezpieczenstwa, ktére chronig operatora przed uderzeniem spadajacymi przedmiotami: FOPS - Falling
Object Protective Structures (rys. 1) oraz przed przygnieceniem: ROPS - Roll-Over Protective Structures
(rys. 2), a takze w pasy bezpieczenstwa.

Rysunek 1 System FOPS chronigcy operatora przed Rysunek 2 System ROPS chronigcy operatora przed
spadajacymi przedmiotami i odtamkami przygnieceniem
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10.[Dobrg praktyka jest wyposazenie maszyn w dodatkowe elementy poprawiajace widocznosé
i bezpieczenstwo manewrowania, takie jak: lustra sferyczne, kamery cofania czy detektory przeszkad.

11.(Dobrg praktyka jest wyposazenie maszyn w zbijak do szyb wraz z nozem do przecinania paséw
bezpieczenstwa, a takze w zestaw do usuwania skutkéw wyciekéw i rozlewoéw (sorbent, worek foliowy,

rekawice, ptachta foliowa 2 x 2 m).

12. Maszyny powinny by¢ oznakowane znakami i barwami bezpieczenstwa oraz piktogramami (zgodnie
z wymogami norm), ktére informujg o zagrozeniach i wymaganiach dotyczacych bezpieczenstwa.

C. DZIALANIA PRZED ROZPOCZECIEM ROBOT

1. Podstawa do rozpoczecia i prowadzenia robot z uzyciem maszyn do robét ziemnych jest IBWR (22),
zawierajaca ocene ryzyka dla Zadania (35). Organizator pracy (8) ma obowiazek przygotowania IBWR
(22) w oparciu o Plan BIOZ (2) i wytyczne producenta maszyn, ktére zostana uzyte podczas realizacji prac.

2. Ocenaryzyka dla Zadania (35) musi obejmowac identyfikacje zagrozen, jakie moga wystapi¢ od momentu
dostarczenia maszyn na teren budowy, poprzez ich przygotowanie do uzycia i wykonanie robét. Srodki
zapobiegawcze - techniczne i organizacyjne - musza obejmowac wszystkie etapy realizacji robot, a takze
czynnosci konserwacyjne.

3. Wszystkich pracownikéw uczestniczacych w organizacji i realizacji prac przy uzyciu maszyn do robét
ziemnych nalezy zapoznac¢ z IBWR (22) oraz ze szczegétowymi instrukcjami bezpiecznej pracy.

4. Przedrozpoczeciem pracy z wykorzystaniem maszyn, do obstugi ktérych wymagane sg uprawnienia, nalezy
sprawdzi¢ zgodnos$¢ uprawnien operatora z klasg i typem maszyny, ktéra ma obstugiwac.

5. Operatorzy maszyn przed przystapieniem do pracy powinni zapozna¢ sie z dokumentacja techniczno-
ruchowa i instrukcjg obstugi.

6. Wszystkie maszyny powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci technicznej i bezpieczenstwa
uzytkowania kazdorazowo przed rozpoczeciem pracy oraz w przypadku zmiany osoby obstugujacej. Jesli
zostang wykryte usterki, ktére mogtyby uniemozliwi¢ bezpieczng prace, operator ma obowigzek
powstrzymac sie od uruchomienia maszyny i zgtosic ten fakt bezposredniemu przetozonemu (9).

7. Wokot miejsca pracy maszyny nalezy wyznaczy¢ strefe niebezpieczng (6) i odpowiednio ja oznakowad.
Strefa ta nie powinna by¢ mniejsza niz zasieg roboczy maszyny wskazany w Instrukcji producenta.

8. W przypadku braku mozliwosci wydzielenia takiej strefy, na przyktad podczas prac wymagajacych ciaggtego
przemieszczania sie maszyn, pracownicy muszg zostac przeszkoleni w zakresie prawidtowej komunikacji
z operatorem w sytuacjach potencjalnego wejscia w strefe niebezpiecznga (6).

9. W zwartej zabudowie miejskiej lub w innych warunkach, ktére uniemozliwiajg wyznaczenie petnej strefy
niebezpiecznej (6), mozna taka strefe zmniejszy¢, jednak pod warunkiem zastosowania innych rozwigzan
technicznych lub organizacyjnych, ktére zapewnig odpowiedni poziom bezpieczenstwa.

10. Wyznaczajac strefe niebezpieczng (6) nalezy uwzgledni¢ réwniez obszar, w jakim operator ma
ograniczone (STREFA 1) lub martwe pole widzenia (STREFA 2). Przyktadowe zasiegi pola widzenia
przedstawiono na rysunku 3.

Rysunek 3 Przyktadowe strefy — pole widzenia operatora koparki jednonaczyniowej
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11. Obszar roboczy musi by¢ oswietlony; punkty swietlne powinny zapewnia¢ réwnomierne oswietlenie, bez
ostrych cieni i efektu ol$nienia (rys. 4). Wytyczne w tym zakresie zawarto w Standardzie 9.5 Oswietlenie
terenu budowy i stanowisk pracy.

Rysunek 4 Oswietlenie obszaru pracy maszyn do robot ziemnych

12. Przed rozpoczeciem pracy w trudnych warunkach (teren uzbrojony, ograniczony ruch, sasiedztwo
budynkéw, sasiedztwo linii energetycznych, wykopy szerokoprzestrzenne, teren bagienny, bliskos¢
akwenow, pochytosci/stoki) nalezy zapewni¢ $rodki bezpieczenstwa przewidziane w dokumentacji
techniczno-ruchowej, instrukcjach obstugi oraz w stanowiskowych instrukcjach BHP.

13. Miejsca kolizji z sieciami uzbrojenia podziemnego nalezy zabezpieczy¢ i odpowiednio oznakowaé na
podstawie indywidualnego projektu, zgodnie ze Standardem 4.0 Prace przy urzadzeniach i instalacjach
energetycznych.

14. Pracownicy i operatorzy wykonujacy prace w strefie kolizji z sieciami uzbrojenia podziemnego musza
zostac zapoznani z projektem potozenia sieci oraz aktualng inwentaryzacjg geodezyjna.

15.(Zaleca sie, aby przed rozpoczeciem pracy przy uzyciu maszyn, obszar roboczy zostat fizycznie sprawdzony
przy uzyciu lokalizatoréw elektromagnetycznych oraz georadaru, co pozwala na wykrycie mediéw
nieuwzglednionych na mapach lub przesunietych wzgledem projektu.
obra praktyka inzynieryjng jest implementacja cyfrowych podktadow geodezyjnych oraz map uzbrojenia
terenu bezposrednio do systemdw sterowania maszyn (np. systemy 3D), co zapewnia operatorowi staty
odglad na infrastrukture podziemna.

16.

17. Prowadzenie robot ziemnych w bezposrednim sasiedztwie instalacji podziemnych, a takze wykonywanie
wykopéw poszukiwawczych (przekopéw kontrolnych), powinno odbywac sie recznie i pod bezposrednim
nadzorem (9).

18. W przypadku wykorzystywania maszyn do robét ziemnych na czynnym pasie drogowym lub w jego
bezposrednim sasiedztwie, nalezy kierowal sie réwniez wytycznymi zawartymi w Standardzie 5.4
Oznakowanie i prowadzenie robot pod ruchem.

19. W przypadku wykorzystywania maszyn do robét ziemnych na torach kolejowych lub torowiskach albo w
ich bezposrednim sasiedztwie, nalezy dostosowac sie réwniez do wytycznych zawartych w Standardzie
13.3 Prace na obszarze kolejowym.

20. Prace przy uzyciu maszyn do robét ziemnych na wodzie lub w poblizu akwenéw nalezy zorganizowac
i prowadzi¢ uwzgledniajac wytyczne zawarte w Standardzie 13.5 Roboty na wodzie, w wodzie oraz
w kesonach.

D. DZIALANIA PODCZAS PROWADZENIA ROBOT

1. Maszyny do robét ziemnych powinny by¢ eksploatowane zgodnie z przeznaczeniem, zaleceniami
okreslonymi przez producenta i w warunkach zapewniajgcych bezpieczenstwo operatora i pracownikow
znajdujacych sie w obszarze prowadzonych robét.

2. Prace z uzyciem maszyn roboczych moga by¢ prowadzone wytacznie na terenie rozpoznanym pod
wzgledem warunkéw geologicznych i gruntowych.

14.1 - Maszyny do robét ziemnych
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3. Operator ma obowigzek dobra¢ odpowiednie naczynie robocze lub inny osprzet, przewidziane przez
producenta maszyny.

4. Czynnosci zdejmowania lub regulowania naczynia roboczego maszyny roboczej musza by¢ wykonywane
w co najmniej dwuosobowym zespole.

5. Wchodzenie i schodzenie z maszyny jest dozwolone wytacznie w miejscach wyposazonych w stopnie
i porecze lub pochwyty, przy czym zawsze trzeba by¢ zwréconym twarzg do maszyny i zachowac¢ zasade
trzech punktéw podparcia (17) - rys.5.

Rysunek 5 Zachowanie zasady trzech punktéw podparcia

6. Bezposrednio przed uruchomieniem silnika operator ma obowigzek zapia¢ pas bezpieczenstwa. Pas
bezpieczenstwa powinien by¢ zapiety przez caty czas pracy maszyny.

7. Kazdorazowo przed uruchomieniem lub przemieszczeniem maszyny nalezy sie upewnié, czy nikt nie
znajduje sie na maszynie, pod maszyna lub w jej poblizu. W obszarze pracy w zasiegu maszyny i jej naczynia
roboczego nie moga przebywac ludzie.

8. Zawsze nalezy uruchamia¢ silnik maszyny w dobrze wentylowanym miejscu. Jesli silnik pracuje
w pomieszczeniu zamknietym, spaliny powinny by¢ odprowadzane na zewnatrz.

9. Bezposrednio przed rozpoczeciem pracy operator ma obowigzek wykona¢ wszystkie czynnosci codziennej
obstugi, ktére zostaty okreslone w Instrukcji obstugi i konserwacji, np.:

e upewnicsie, ze wszystkie ostony i zabezpieczenia s3 wtasciwie zatozone,

e sprawdzi¢ stan urzadzen, osprzetu, podzespotéw hydraulicznych i poziom ptynéw eksploatacyjnych,
e sprawdzi¢ dziatanie Swiatet i systemow ostrzegawczych,

e wyregulowac potozenie fotela, aby zapewni¢ petny skok pedatow,

e sprawdzi¢ ustawienie lusterek i dziatanie innych urzadzen poprawiajagcych widocznosé
i bezpieczenstwo manewrowania, tj. lustra sferyczne, kamery cofania czy detektory przeszkéd,

e sprawdzi¢ czystos¢ w kabinie, usung¢ zbedne przedmioty i zabezpieczy¢ luzne elementy,
e sprawdzi¢ stan gasnicy i wyposazenie apteczki pierwszej pomocy.

10. Roboty przy uzyciu maszyn do robét ziemnych w obrebie czynnej linii energetycznej nalezy prowadzi¢
z zachowaniem bezpiecznej odlegtosci, liczonej w poziomie od skrajnych przewodoéw (rys. 6). Odlegtos¢ ta
nie moze by¢ mniejsza niz:

e 3 m-dla linii o napieciu znamionowym do 1 kV,

e 5m-dla linii dla linii o napieciu znamionowym powyzej 1do 15 kV,
e 10 m-dla linii o napieciu znamionowym powyzej 15 do 30 kV,

e 15 m-dla linii o napieciu znamionowym powyzej 30 do 110 kV,

e 30 m-dla linii o napieciu znamionowym powyzej 110 kV.

14.1 - Maszyny do robét ziemnych str. 5
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Rysunek 6 Zachowanie bezpiecznej odlegtosci maszyn iich naczyn roboczych od linii napowietrznych

11. Prowadzenie prac bezposrednio pod linia energetyczng jest mozliwe wytacznie po jej uprzednim
wytaczeniu lub pisemnym uzgodnieniu warunkéw bezpiecznej pracy z wtascicielem linii.

12. Maszyny robocze, ktére moga zblizy¢ sie na niebezpieczng odlegtos¢ od napowietrznych lub kablowych
linii elektroenergetycznych, powinny by¢ wyposazone w sygnalizatory napiecia.

13. Maszyny do robét ziemnych nalezy ustawiaé w odlegtosci co najmniej 0,6 m poza granica klina naturalnego
odtamu gruntu (rys. 7).

| piasek suchy-1,5
Il grunty mato spoiste — 1,25

11l grunty srednio spoiste, spekane skaty — 1 /.
IV grunty spoiste, gliny- 0,5 \

I
e
L3

BEZPJECZNA ODLEGLOSC :

OBLICZANIE BEZPIECZNEJ ODLEGLOSCI

wysokoéé x wspotczynnik gruntu + 0,6m

Przyktad:
Wysokosc (h) - 7 7x1,25+0,6=8,75+0,6 =9,35m

Grunt kat. 11- 1,25

Rysunek 7 Zachowanie bezpiecznej odlegtosci maszyn od krawedzi wykopu

14. Podczas pracy w wykopie osoby wspoétpracujace z operatorem moga znajdowal sie wytacznie
w zabezpieczonej czesci wykopu. Prowadzenie jednoczes$nie innych robdt lub przebywanie oséb
niezatrudnionych w miejscu wykonywania wykopéw jest niedopuszczalne.

15. Podczas zageszczania nasypu za pomocg walca do robét ziemnych odlegtos¢ walca od goérnej krawedzi
nasypu nie moze by¢ mniejsza niz 0,5 m.

16. Podczas wykonywania robét ziemnych i przemieszczania maszyn roboczych na pochytosciach i stokach
nalezy zachowa¢ wymagania okreslone w dokumentacji techniczno-ruchowej maszyny (rys. 8).
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17.

18.

19.

20.

21.

Rysunek 8 Zachowanie bezpiecznego nachylenia zgodnie z DTR maszyny

Podczas pracy na terenie bagnistym, w poblizu akwenéw lub na wodzie, maszyne roboczg umieszcza sie na
podktadach stabilnych i trwale potaczonych ze soba.
Wytadowanie gruntu z naczynia roboczego do skrzyni pojazdu transportowego moze nastapi¢ na
wysokosci nie wiekszej niz:

e 0,5 m przy tadowaniu materiatéow sypkich,

e 0,25 m przy tadowaniu materiatéw kamiennych lub zbrylonych.
Na czas zatadunku gruntu do skrzyni pojazdu transportowego kierowca ma obowigzek ustawi¢ pojazd
w taki sposéb, aby grunt nie byt przenoszony nad kabing pojazdu (rys. 9).
Jesli kabina pojazdu nie zostata konstrukcyjnie wzmocniona, kierowca ma obowigzek opusci¢ pojazd
i stang¢ w bezpiecznym miejscu, w polu widzenia operatora maszyny (rys. 9).
Kazdorazowe opuszczenie kabiny pojazdu przez kierowce wiaze sie z obowigzkiem stosowania co najmniej
hetmu ochronnego z paskiem podbrédkowym, kamizelki ostrzegawczej oraz obuwia ochronnego.

—— " N g
=
+_ -

Rysunek 9 Zasady bezpieczenstwa podczas zatadunku

22. Pojemniki do transportu urobku powinny by¢ zatadowywane ponizej ich gérnej krawedzi.
23. Operator ma obowiazek kazdorazowo upewni¢ sie, ze maszyna stoi na wypoziomowanym i nosnym

gruncie, aby zapobiec przewréceniu sie maszyny na skutek przesuniecia Srodka ciezkosci. Zabrania sie
podnoszenia skrzyni tadunkowej (wywrotu) na terenie nieutwardzonym, o znacznym nachyleniu lub
niestabilnym.

24. Czyszczenie klap oraz wnetrza skrzyni tadunkowej moze odbywac sie wytacznie przy uzyciu dedykowanych

narzedzi (np. skrobakéw na wysiegnikach).
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Porozumienie
dla Bezpieczenstwa
w Budownictwie

Kazdorazowo przy opuszczaniu kabiny przez operatora (nawet na chwile) silnik musi zosta¢ wytgczony,
a osprzet roboczy opuszczony na grunt.

Stan techniczny maszyn i innych urzadzen technicznych nalezy kontrolowa¢ na biezgco, a takze okresowo
- zgodnie z zaleceniami producenta. Zasady prowadzenia przegladéw maszyn zawarte sg w Standardzie
14.3 Przeglady, konserwacje, naprawy i remonty maszyn.

Jesli warunki lub sposéb prowadzenia robdt nie s zgodne z przepisami i stwarzaja bezposrednie
zagrozenie dla zdrowia lub zycia pracownika, a takze w sytuacji, kiedy wykonywana przez niego praca
stanowi zagrozenie dla innych oséb, kazdy pracownik ma obowiazek:

- powstrzymania sie od wykonywania pracy,
- ostrzezenia o zauwazonym niebezpieczenstwie oséb znajdujacych sie w rejonie zagrozenia,
- niezwtocznego zawiadomienia przetozonego o niebezpieczenstwie.

DZIALANIA PO ZAKONCZENIU PRAC

Po zakonczonej pracy maszyny nalezy zaparkowac w miejscu przeznaczonym na postéj. Miejsce to powinno
miec twardg i pozioma powierzchnie, pozbawiong przeszkdd i znajdowac sie z dala od ruchu pieszych
i pojazdéw.

W przypadku koniecznosci pozostawienia maszyn do robdt ziemnych na jezdni, miejsce to nalezy
oznakowywac¢ zaporami drogowymi wyposazonymi w elementy odblaskowe i lampy ostrzegawcze,
ustawionymi prostopadle do osi jezdni. Za nimi powinny by¢ ustawione ostony energochtonne lub usypane
pryzmy z piasku.

Po zaparkowaniu maszyny operator powinien opusci¢ do podtoza naczynie robocze lub inny osprzet,
wytaczyc silnik i wyjac kluczyk ze stacyjki.

Operator maszyny ma obowigzek odnotowac¢ w Dzienniku konserwacji wszystkie czynnosci konserwacyjne
wykonane w danym dniu.

Maszyne nalezy zabezpieczy¢ przed dostepem oséb nieupowaznionych - zamkna¢ drzwi kabiny.

Osoba petniagca bezposredni nadzér (9) nad prowadzeniem prac z uzyciem maszyn do robot ziemnych ma
obowiazek sprawdzi¢, czy wszyscy pracownicy opuscili stanowiska pracy.

Eksploatacji maszyn niezgodnie z przeznaczeniem i wytycznymi producenta.

Operowania maszynami, a takze dokonywania napraw i konserwacji przez osoby, ktére nie maja
stosownych kwalifikacji.

Uzytkowania maszyn, ktére sa niesprawne technicznie lub nie maja wtasciwych zabezpieczen oraz
urzadzen sygnalizacyjnych.

Uzywania maszyny na niestabilnym podtozu lub przemieszczania jej po pochyleniach przekraczajacych
dopuszczalny stopien, okreslony w dokumentacji techniczno-ruchowe;j.

Pozostawiania maszyn na terenie pochytym, bez wczes$niejszego zabezpieczenia przed samoczynna zmiang
potozenia.

Wykonywania robét pod czynnymi napowietrznymi liniami energetycznymi w odlegtosci mniejszej, niz to
okreslajg odrebne przepisy.

Uzywania maszyn roboczych na gruntach gliniastych podczas ulewnego deszczu.

Przebywania oséb w zasiegu dziatania naczynia roboczego maszyny.

Przebywania os6b pomiedzy maszyna a $ciang wykopu, nawet w czasie przerwy.

. Przebywania oséb w kabinie pojazdu do transportu wykopanego gruntu podczas zatadunku skrzyni, jesli

kabina nie jest konstrukcyjnie wzmocniona.

. Przewozenia 0séb w skrzyniach/naczyniach roboczych tadunkowych.
. Przewozenia pasazeréw, o ile maszyna nie zostata wyposazona w dodatkowe siedziska.
. Uzywania smartfonéw i innych urzadzen rozpraszajacych uwage operatora, w tym odtwarzaczy

muzycznych i stuchawek.
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Podnoszenia skrzyni tadunkowej (wywrotu) na terenie nieutwardzonym, niestabilnym gruncie lub terenie
o znacznym nachyleniu.

Opuszczania skrzyni podczas jazdy ponizej parametréw okreslonych przez producenta zgarniarki.
Przebywania pracownikéw w strefie pracy klapy oraz pod uniesiong skrzynig tadunkowg, ktéra nie zostata
mechanicznie zabezpieczona przed opadnieciem (np. za pomocg podpér serwisowych).

Wysuwania lemiesza maszyny roboczej poza krawedz klina odtamu.

Tworzenia nawiséw przy wykonywaniu wykopéw.

WHtaczania mechanizmu obrotu maszyny roboczej w trakcie napetniania naczynia roboczego gruntem.
Dokonywania napraw i konserwacji maszyn bedacych w ruchu.

Dokonywania napraw w miejscach, ktére nie sa do tego przeznaczone i nie zostaty zabezpieczone (réwniez
pod wzgledem przygotowania na ewentualne wycieki ptynéw eksploatacyjnych).

Dokonywania jakichkolwiek zmian konstrukcyjnych w maszynach.

Odttuszczania i czyszczenia powierzchni maszyn benzyna etylizowana lub innymi rozpuszczalnikami.

14.1 - Maszyny do robét ziemnych

str. 9

$/14.1/2025/ver.2



ft\\ STANDARDY
Porozumienie

dla Bezpieczenstwa B H P
0w Budownictwie

Zatacznik 1 Wykaz maszyn do robét ziemnych wymagajacych uprawnien/kwalifikacji do obstugi — stan na
11.2025

Maszyny do robot ziemnych, do obstugi ktérych wymagane jest posiadanie
uprawnien/kwalifikacji*

1. Maszyny do robét ziemnych: OBStUGA
Koparki jednonaczyniowe Pogtebiarki jednoczerpakowe ptywajace
Koparkotadowarki Pogtebiarki wieloczerpakowe ptywajace
Koparkospycharki Pogtebiarki ssace srodlagdowe
Koparki wielonaczyniowe Palownice
Koparki wielonaczyniowe tancuchowe do Kafary
rowéw Urzadzenia wibracyjne do pograzania i wyrywania
Spycharki Wiertnice do kotwi
Rowniarki Wiertnice dla technologii bezwykopowych
Zgarniarki
tadowarki jednonaczyniowe
Rozporzadzenie

* maszyny te moga byé¢ obstugiwane wytgcznie przez osoby, ktére  ukonczyty
szkolenie i uzyskaty pozytywny wynik spawdzianu przeprowadzonego przez komisje powotang przez Sie¢
Badawcza tukasiewicz - Warszawski Instytut Technologiczny lub Instytut Mechanizacji Budownictwa
i Gornictwa Skalnego zgodnie z Rozporzadzeniem (rys. 10, 11).

N\ 77

] “ '
Z tukasiewicz KSIAiKA OPERATORA . drogpwyeli:, ,,,“{’5‘ B, s o | o B,
Warszawskl Instytut Technologkzny —'— Nr uprawnien Data Nazwa maszyny lub urzadzenia

\‘U«OM”' . Koy

— B
R J i
——= o

oprécz ksigtkl operators,
mmmbmmwxwomw

Rysunek 10 Wzér ksigzki operatora (awers i rewers)

—2— —3— —4— —5—
Instytut Mechanizacji Budowni .|
Podstawa prawna: Instytut Mechanizacji Budownictwa 2 Oﬂbvi‘-l'
i Gornictwa Skalnego w zak '“‘9 ohﬁug
R ie Ministra i z dnia maszyn i mnyr.h m:qdzeﬁ lechmcznynh do robdt (rodzaj maszyny)
20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczefistwa I
i higieny pracy podezas ekspleatacu maszyn un {wislkose)
nych urzgdzen ych do robot zi Ksigika operatora nr ...
budowlanych i dro ch (Dz. U Nr 118,
poz. 1263)” oWy {rodzaj maszyny) klasa {stownie)
ksigiki op a moze i O A% (nazwisko) (wrlafioéc) 1n-oa suchal Ipodpis asoby upowatnionej)
kaonywaé prace zwiazane z obsluga mas:
i innych urzgdzen technicznych do rol @ . Klasa (slownie) {nurnech . dnia
nych, budowlanych i drogowych, w sI8 dirmig) (imig ojea) Ipieczgé sucha) inorinis ceokir o n'e'
zgodnym z udokumentowanymi wpisaml do ni- W dnii L
niejszego dokumentu. b e T T
Ksigika operatora jest waina lacznie z dowo- CLTCLE L] (rodzaj maszyny)
dem osobistym,
{rodzaj maszyny) oepy
Do przemieszczania sie po drogach publicznych, . dzanial
oprocz ksigzki operatora, niezbgdne jest posia- misjscs radzenta (wielkost)
danie prawa jazdy zgodnego z przepisami o ru- e klasa {stownie) tnumer}
chu drogowym. Keas (slownie) {numer}
Ipiectet sucha) (padpis ovatry wpawainionap) ipiecre suchal podpis osoby upowatnione;|
Warszawa, dnia W . dnia

Rysunek 11 Wzér ksigzki operatora (zachowaty waznosc)
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