Porozumienie
dla Bezpieczenstwa
w Budownictwie

5.0 Prace pod ruchem
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Standard zawiera minimum wymagan, jakie nalezy spetni¢ w celu zapewnienia bezpieczenstwa w trakcie
przygotowania oraz prowadzenia prac pod ruchem (29).

Celem standardu jest ograniczenie do minimum ryzyka potracenia, przygniecenia lub przejechania pracownika
przez poruszajgce sie pojazdy i pracujace maszyny. Na kazdej budowie - niezaleznie od jej wielkosci, lokalizacji
oraz specyfiki prowadzonych prac — odbywa sie ruch pojazdéw i maszyn. Nieprzestrzeganie wymagan
zwigzanych z bezpieczenstwem pracy jest przyczyng znaczacej liczby wypadkéw $miertelnych na budowach.

A. DZIALANIA PRZED ROZPOCZECIEM ROBOT

1. Na etapie przygotowania budowy do realizacji nalezy opracowac:
 plan zagospodarowania placu budowy na podstawie Standardu 9.1 Zagospodarowanie placu budowy
i Standardu 9.4 Drogi wewnetrzne na placu budowy,
» projekty tymczasowej organizacji ruchu (tam, gdzie jest to konieczne).

2. Wszyscy kierujacy pojazdami wjezdzajgcymi na teren budowy musza sie zapoznac z przyjetymi zasadami
organizacji ruchu (instrukcja transportu wewnatrzzaktadowego) oraz obowigzkami w zakresie BHP,
okreslonymi w Planie BiOZ (2).

3. Wszystkie pojazdy wjezdzajace na teren budowy muszg miec¢ sprawne systemy ostrzegawcze, takie jak
dzwiekowe sygnalizatory cofania oraz lampy btyskowe ostrzegawcze.

4. | Dobra praktyka jest wyposazenie pojazdow w dodatkowe elementy poprawiajace bezpieczenstwo
manewrowania, takie jak: lustra sferyczne, kamery cofania czy detektory przeszkéd.
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5. Osoba wyznaczona do recznego kierowania ruchem musi mie¢ kwalifikacje wydane przez Wojewddzki
Osrodek Ruchu Drogowego (WORD).

6. Po opuszczeniu kabin kierujacy pojazdami sa zobowigzani stosowac¢ odziez, obuwie ochronne oraz $OI (15)
zgodnie ze Standardami 18.5 Odziez i obuwie oraz 18.4 $OI - sprzet i ochrony indywidualne.

7. Wszystkie prace prowadzone pod ruchem sg zaliczane do prac szczegélnie niebezpiecznych (3) i nalezy je
realizowac¢ zgodnie ze Standardem 1.0.

8. Podstawa do podjecia prac pod ruchem jest opracowanie Instrukcji Bezpiecznego Wykonywania Robét
(IBWR, 22) dla konkretnego zadania, zgodnie ze Standardem 10.2 IBWR.

9. Roboty pod ruchem, na czynnych drogach, nalezy prowadzi¢ w oparciu o Projekt Tymczasowej Organizacji
Ruchu. Projekt musi by¢ zatwierdzony przez odpowiedni organ zarzadzajacy ruchem.

10. Roboty w bezposrednim sasiedztwie ruchu kolejowego nalezy prowadzi¢ zgodnie ze Standardem
13.3 Roboty kolejowe.

11. Roboty w bezposrednim sasiedztwie wody nalezy prowadzi¢ zgodnie ze Standardem 13.5 Roboty na
wodzie, z wody oraz w kesonach.
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